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3.4 AD-PR-V-08/16 8/16 通道電壓輸入模組 

3.4.1 終端配置 

  

AD-PR-V-08 AD-PR-V-16 
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3.4.2 圖解 
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3.4.3 配線標示 

 

 

 

3.4.4 IO 規格 

 

 AD-PR-V-08 AD-PR-V-16 

通道 8  16  

電壓範圍 ±1V, ±5V, ±10V, 0 ~ 1V, 0 ~ 5V, 0 ~ 10V 

燒錄檢測 No 

通道配置 Yes 

取樣率 2.5 samples/second per channel 

解析度 16-bit 

準確度 ±0.1% FSR 

輸入阻抗 200KΩ 

跨度漂移 ±25 ppm/℃ 

零點漂移 ±6 μV/℃ 

功耗 1.6W @ 24V 2.8W @ 24V 
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3.4.5 相關資訊 

3.4.5.1 輸入種類設定 

地址 功能 R/W 初始設定 

40705~40720 

(0x02C0~0x02CF) 

CH0~CH15 輸入種類設定 

0x0101: 0 ~ 10V 

0x0102: 0 ~ 5V 

0x0103: 0 ~ 1V 

0x0106: ±10V 

0x0107: ±5V 

0x0108: ±1V 

R/W 0x0106 

 

本模組的每個通道均可獨立設定各種類比信號輸入範圍。 

 

3.4.5.2 十六進位 / 工程單位顯示 

地址 功能 R/W 初始設定 

40737 

(0x02E0) 

AI 量測值顯示格式 

0x0000: 十六進位     0x0001: 工程 

R/W 0x0000 

設定讀值的數據格式為 2 的 Comp 十六進位或經換算過的工程數值，數值範圍

如下表：  

電壓輸入 

設定值 輸入範圍 數據格式 最小值 -FS 最大值 FS 

0x0101 0~10 V 2的 Comp 十六

進位 

0 (0000H) 65535 

(FFFFH) 

工程單位 0 (0000H) 10000 

(2710H) 

0x0102 0~5 V 2的 Comp 十六

進位 

0 (0000H) 65535 

(FFFFH) 

工程單位 0 (0000H) 50000 

(C350H) 

0x0103 0~1 V 2的 Comp 十六

進位 

0 (0000H) 65535 

(FFFFH) 

工程單位 0 (0000H) 10000 

(2710H) 
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0x0106 ± 10 V 2的 Comp 十六

進位 

-32768 

(8000H) 

32767 

(7FFFH) 

工程單位 -10000 

(D8F0H) 

10000 

(2710H) 

0x0107 ± 5 V 2的 Comp 十六

進位 

-32768 

(8000H) 

32767 

(7FFFH)  

工程單位 -5000 (EC78H) 5000 (1388H) 

0x0108 ± 1 V 2的 Comp 十六

進位 

-32768 

(8000H) 

32767 

(7FFFH) 

工程單位 -10000 

(D8F0H) 

10000 

(2710H) 

 3.4.5.3 輸入信號量測讀值 

地址 功能 R/W 初始設定 

00641~00656 

(0x0280~0x028F)  

CH0~CH15 超出量測範圍 

0: 正常 1: 超出範圍 

R 0 

30513~30528 

40513~40528 

(0x0200~0x020F) 

AI CH0 ~ CH15 量測值 

 

 

R - 

40746 

(0x02E9) 

CH0~CH15 量測通道關閉。 

(每一個位元對應每一通道) 

Ex. Bit0 = 1，CH0 通道不量測。Bit1 = 

1，CH1 通道不量測 

R/W 0 

輸入量測值讀值會依照數值格式進行呈現，另外除了可以設定通道開啟/關

閉外，也可讀取是否有超出範圍。 

 

3.4.5.4 電壓量測調整 

地址 功能 R/W 初始設定 

40673~40688 

(0x02A0~0x02AF) 

AI CH0 ~ CH15 量測調整偏移 

範圍：-0.5000~0.5000 FSR 

R/W 0 

40689~40704 

(0x02B0~0x02BF) 

AI CH0 ~ CH15 量測調整增益 

範圍：-3.0000~3.0000 FSR 

R/W 1.0000 

模組內設置電流檔位的偏移、增益暫存器，藉由此暫存器來做讀值的微調。 
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計算公式如下： 

  量測值 = (原始輸入值 + 偏移) x 增益 

 

 Ex1:  +10V 檔位，輸入電壓 0.9 V，偏移 0.01 FSR，增益 1.5。 

     量測值 = [0.9 V + (10V x 0.01)] x 1.5 = 1.5V 

 

註：此功能在 V1.0 版之後才有提供 
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3.4.6 MODBUS 地址 

3.4.6.1 AD-PR-V-08 Modbus 地址表 

線圈 (0xxxx) / (1xxxx) 

地址 功能 R/W 初始設定 

00537 

(0x0218) 

校準命令允許 

0：不允許  1：允許 

R/W 0 

00641~00648 

(0x0280~0x0287) 

CH0~CH7 超出量測範圍 

0：正常 1：超出範圍 

R 0 

 

保持暫存器( 4xxxx) / 輸入暫存器(3xxxx) 

地址 功能 R/W 初始設定 

30513~30520 

40513~40520 

(0x0200~0x0207) 

AI CH0 ~ CH7 量測值 

 

 

R - 

40673~40680 

(0x02A0~0x02A7) 

AI CH0 ~ CH15 量測調整偏移 

範圍：-0.5000~0.5000 FSR  

R/W 

V1.14 

0 

40689~40696 

(0x02B0~0x02B7) 

AI CH0 ~ CH15 量測調整增益 

範圍：-3.0000~3.0000 FSR  

R/W 

V1.14 

1.0000 

40705~40712 

(0x02C0~0x02C7)  

CH0~CH7 輸入種類設定 

 

R/W 0x0106 

 

40737 

(0x02E0) 

AI 量測值顯示格式 

0x0000: 十六進位     0x0001: 工程 

R/W 0x0000 

40746 

(0x02E9) 

CH0~CH7 量測通道關閉。(每一個位元

對應每一通道) 

R/W 0x0000 

40577 

(0x02F4) 

CH0~CH7 執行滿量程校準並儲存校正

值。(每一個位對應每一通道) 

Ex. Bit 0 = 1，執行 CH0 校正。Bit 1 = 

1，執行 CH1 校正…… 

W 0x0000 

40578 

(0x02F5) 

CH0~CH7 執行零點校準並儲存校正

值。(每一個位對應每一通道) 

W 0x0000 

40579 

(0x02F6) 

CH0~CH7 執行內部校準並儲存校正

值。(每一個位對應每一通道) 

W 0x0000 
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40580 

(0x02F7) 

CH0~CH7 執行校準狀態。 

每一個位對應每一通道，對應位為 1 表

示該通道正在校準中。 

R - 

 

地址 功能 R/W 初始設定 

44097 

0x1000 

韌體版本 2 位元組 

高位字節 低位字節 

主版本 次版本 
 

R - 

44098~44105 

(0x1001~0x1008) 

模組名稱 16 位元組 (16 ASCII 字元) R - 

44106 

(0x1009) 

Modbus 回復延遲時間 (單位 ms) 

範圍: 0 ~ 30 

R/W 0 

44107 

(0x100A) 

通訊設定 2 位元組 

高位字節 低位字節 

0x00: 

8-N-1 

0x01: 

8-N-2 

0x02: 

8-E-1 

0x03: 

8-O-1 

 

0x03:1200   

0x04:2400 

0x05:4800   

0x06:9600 

0x07:19200  

0x08:38400 

0x09:57600  

0x0A:115200 

 

R/W 0x0006 

44108 

(0x100B) 

主機看門狗超時值 (0.1 秒) 

範圍： 0 ~ 0x00FF 

R/W 0x0000 

44109 

(0x100C) 

主機看門狗功能 

0x0001：允許 

0x0000：不允許 

R/W 0x0000 

44110 

(0x100D) 

主機看門狗超時狀態 

0x0001：超時 

0x0000：正常 

R/W - 

44111 

(0x100E) 

主機通訊握手計數器 R 0x0000 

44112 

(0x100F) 

程式 CRC 檢查碼 R - 
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44128 

(0x101F) 

模組錯誤狀態 

Bit0: 外掛 EEPROM 異常 

Bit1: 主/副卡通訊異常 

Bit2~Bit15: 保留 

Bit 值為 1 時，代表發生異常狀態，此時

可以讀取0x1020~0x102F相對應位置的

錯誤碼 

R - 

44129 

(0x1020) 

外掛 EEPROM 錯誤碼 

0: 沒有錯誤 

1: 沒有連接 

2: 數據錯誤 

3: 配置故障 

R - 

44130 

(0x1021) 

主/副卡通訊錯誤碼 

0: 沒有錯誤 

1: Slave 卡沒回應 

2: 錯誤的 Slave 卡 

3: 通訊逾時 

R - 

註：R/W 欄位有標示版本的，即代表在標示版本之後才有提供。 

 

3.4.6.2 AD-PR-V-16 Modbus 地址表 

線圈 (0xxxx) / (1xxxx) 

地址 功能 R/W 初始設定 

00537 

(0x0218) 

校準命令允許 

0：不允許  1：允許 

R/W 0 

00641~00656 

(0x0280~0x028F) 

CH0~CH15 超出量測範圍 

0：正常 1：超出範圍 

R 0 

 

保持暫存器( 4xxxx) / 輸入暫存器(3xxxx) 

地址 功能 R/W 初始設定 

30513~30528 

40513~40528 

(0x0200~0x020F) 

AI CH0 ~ CH15 量測值 

 

 

R - 

40673~40688 AI CH0 ~ CH15 量測調整偏移 R/W 0 
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(0x02A0~0x02AF) 範圍：-0.5000~0.5000 FSR  V1.14 

40689~40704 

(0x02B0~0x02BF) 

AI CH0 ~ CH15 量測調整增益 

範圍：-3.0000~3.0000 FSR  

R/W 

V1.14 

1.0000 

40705~40720 

(0x02C0~0x02CF)  

CH0~CH15 輸入種類設定 

 

R/W 0x0106 

 

40737 

(0x02E0) 

AI 量測值顯示格式 

0x0000: 十六進位     0x0001: 工程 

R/W 0x0000 

40746 

(0x02E9) 

CH0~CH15 量測通道關閉。(每一個位

元對應每一通道) 

R/W 0x0000 

40577 

(0x02F4) 

CH0~CH15 執行滿量程校準並儲存校

正值。(每一個位對應每一通道) 

Ex. Bit 0 = 1，執行 CH0 校正。Bit 1 = 

1，執行 CH1 校正…… 

W 0x0000 

40578 

(0x02F5) 

CH0~CH15 執行零點校準並儲存校正

值。(每一個位對應每一通道) 

W 0x0000 

40579 

(0x02F6) 

CH0~CH15 執行內部校準並儲存校正

值。(每一個位對應每一通道) 

W 0x0000 

40580 

(0x02F7) 

CH0~CH15 執行校準狀態。 

每一個位對應每一通道，對應位為 1 表

示該通道正在校準中。 

R - 

 

地址 功能 R/W 初始設定 

44097 

0x1000 

韌體版本 2 位元組 

高位字節 低位字節 

主版本 次版本 
 

R - 

44098~44105 

(0x1001~0x1008) 

模組名稱 16 位元組 (16 ASCII 字元) R - 

44106 

(0x1009) 

Modbus 回復延遲時間 (單位 ms) 

範圍: 0 ~ 30 

R/W 0 
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44107 

(0x100A) 

通訊設定 2 位元組 

高位字節 低位字節 

0x00: 

8-N-1 

0x01: 

8-N-2 

0x02: 

8-E-1 

0x03: 

8-O-1 

 

0x03:1200   

0x04:2400 

0x05:4800   

0x06:9600 

0x07:19200  

0x08:38400 

0x09:57600  

0x0A:115200 

 

R/W 0x0006 

44108 

(0x100B) 

主機看門狗超時值 (0.1 秒) 

範圍： 0 ~ 0x00FF 

R/W 0x0000 

44109 

(0x100C) 

主機看門狗功能 

0x0001：允許 

0x0000：不允許 

R/W 0x0000 

44110 

(0x100D) 

主機看門狗超時狀態 

0x0001：超時 

0x0000：正常 

R/W - 

44111 

(0x100E) 

主機通訊握手計數器 R 0x0000 

44112 

(0x100F) 

程式 CRC 檢查碼 R - 

44128 

(0x101F) 

模組錯誤狀態 

Bit0: 外掛 EEPROM 異常 

Bit1: 主/副卡通訊異常 

Bit2~Bit15: 保留 

Bit 值為 1 時，代表發生異常狀態，此時

可以讀取0x1020~0x102F相對應位置的

錯誤碼 

R - 

44129 

(0x1020) 

外掛 EEPROM 錯誤碼 

0: 沒有錯誤 

1: 沒有連接 

2: 數據錯誤 

3: 配置故障 

R - 
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44130 

(0x1021) 

主/副卡通訊錯誤碼 

0: 沒有錯誤 

1: Slave 卡沒回應 

2: 錯誤的 Slave 卡 

3: 通訊逾時 

R - 

註：R/W 欄位有標示版本的，即代表在標示版本之後才有提供。 

 


