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4.2 AD-DO-16/32 16/32 通道數位輸出模組 

4.2.1 終端配置 

  

AD-DO-16 AD-DO-32 
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4.2.2 圖解 
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4.2.3 配線標示 
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4.2.4 IO 規格 

 AD-DO-16 AD-DO-32 

數位輸出通道 16 32 

輸出類型 NPN 

輸出電壓範圍 3.5~30V 

正常輸出電流 500mA 

啟動值設置 Yes 

通訊安全值設定 Yes 

功耗 0.5W @ 24V 0.7W @ 24V 
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4.2.5 相關資訊 

4.2.5.1 輸出正反相設定 

地址 功能 R/W 初始設定 

40385 

(0x0180) 

DO 輸出活性值 

0x0000: 輸出值 1 , 活性; 

0x0001: 輸出值 0 , 活性; 

R/W 全部 

0x0000 

本模組可設定各種數位信號輸出正常或反相，當設定 0x0000 時，通道設值為 1

時內部信號開關動作，通道設值為 0 時內部信號開關不動作；當設定 0x0001 時，

通道設值為 0 時內部信號開關動作，通道設值為 1 時內部信號開關不動作。 

 

當輸出活性值定義為 0 時： 

內部開關： 

設為0時不動作

設為1時動作

 

 

當輸出活性值定義 為 1 時： 

內部開關： 

設為1時不動作

設為0時動作

 
 

 

設為 1 時動作 

設為 0 時不動作 

設為 0 時動作 

設為 1 時不動作 
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4.2.5.2 輸出信號狀態讀值 

地址 功能 R/W 初始設定 

00257~00288 

(0x0100~0x011F) 

DO CH0~CH31 輸出狀態 

 

R/W - 

40321~40322 

 (0x0140~0x0141) 

DO CH0~CH31 輸出狀態 

每位元代表每一通道 

註：本位址在 V1.02 之後提供 

R/W - 

可通過相對應位址讀取各數位輸出通道的狀態 

 

4.2.5.3 開機時輸出值 

地址 功能 R/W 初始設定 

40257~40258 

(0x0100~0x0101) 

DO CH0~CH31 開機值 

每位元代表每一通道 

R/W 0x0000 

模組具有設定開機時輸出狀態的功能，可藉由此位址設定各通道開機時的輸出狀

態。 

 

4.2.5.4 主機看門狗超時輸出狀態設定 

地址 功能 R/W 初始設定 

40259~40260 

(0x0102~0x0103) 

DO CH0~CH31 安全輸出值 

每位元代表每一通道 

R/W 0x0000 

當主機看門狗超時偵測功能開啟且檢測到超時，模組可主動將各通道的輸出狀態

置於預先設定的安全值，以保證系統或設備的安全。 
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4.2.6 MODBUS 地址 

4.2.6.1 AD-DO-16 Modbus 地址表 

線圈 (0xxxx) / (1xxxx) 

地址 功能 R/W 初始值 

00257~00272 

(0x0100~0x010F)  

DO CH0~CH15 輸出狀態 

 

R/W - 

 

保持暫存器( 4xxxx) / 輸入暫存器(3xxxx) 

地址 功能 R/W 初始值 

40257 

(0x0100) 

DO CH0~CH15 開機值 

Bit 0 為 CH0 

R/W 0x0000 

40259  

(0x0102) 

DO CH0~CH15 安全輸出值 

Bit 0 為 CH0 

R/W 0x0000 

40321 

(0x0140) 

DO CH0~CH15 輸出狀態 

每位元代表每一通道 

R/W 

V1.02 

0x0000 

40385 

(0x0180) 

DO CH0~CH15 輸出活性值 

0x0000: 輸出值 1 , 活性; 

0x0001: 輸出值 0 , 活性; 

R/W 0x0000 

44097 

0x1000 

韌體版本 2 位元組 

高位字節 低位字節 

主版本 次版本 
 

R - 

44098~44105 

(0x1001~0x1008) 

模組名稱 16 位元組 (16 ASCII 字元) R - 

44106 

(0x1009) 

Modbus 回復延遲時間 (單位 ms) 

範圍: 0 ~ 30 

R/W 0 
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44107 

(0x100A) 

通訊設定 2 位元組 

高位字節 低位字節 

0x00: 8-N-1 

0x01: 8-N-2 

0x02: 8-E-1 

0x03: 8-O-1 

 

0x03:1200 

0x04:2400 

0x05:4800 

0x06:9600 

0x07:19200 

0x08:38400 

0x09:57600 

0x0A:115200 
 

R/W 0x0006 

44108 

(0x100B) 

主機看門狗超時值 (0.1s) 

範圍： 0 ~ 0x00FF 

R/W 0x0000 

44109 

(0x100C) 

主機看門狗功能 

0x0001:允許 

0x0000:不允許 

R/W 0x0000 

44110 

(0x100D) 

主機看門狗超時狀態 

0x0001:超時 

0x0000:正常 

R/W - 

44111 

(0x100E) 

主機通訊握手計數器 R 0x0000 

註：R/W 欄位有標示版本的，即代表在標示版本之後才有提供。 
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4.2.6.2 AD-DO-32 Modbus 地址表 

線圈 (0xxxx) / (1xxxx) 

地址 功能 R/W 初始值 

00257~00288 

(0x0100~0x011F)  

DO CH0~CH31 輸出狀態 

 

R/W - 

 

保持暫存器( 4xxxx) / 輸入暫存器(3xxxx) 

地址 功能 R/W 初始值 

40257~40258 

(0x0100~0x0101) 

DO CH0~CH31 開機值 

Bit 0 為 CH0 

R/W 0 

40259~40260 

(0x0102~0x0103) 

DO CH0~CH31 安全輸出值 

Bit 0 為 CH0 

R/W 0 

40321~40322 

(0x0140~0x0141) 

DO CH0~CH31 輸出狀態 

每位元代表每一通道 

R/W 

V1.02 

0 

40385 

(0x0180) 

DO CH0~CH31 輸出活性值 

0x0000: 輸出值 1 , 活性; 

0x0001: 輸出值 0 , 活性; 

R/W 0 

44097 

0x1000 

韌體版本 2 位元組 

高位字節 低位字節 

主版本 次版本 
 

R - 

44098~44105 

(0x1001~0x1008) 

模組名稱 16 位元組 (16 ASCII 字元) R - 

44106 

(0x1009) 

Modbus 回復延遲時間 (單位 ms) 

範圍: 0 ~ 30 

R/W 0 
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44107 

(0x100A) 

通訊設定 2 位元組 

高位字節 低位字節 

0x00: 8-N-1 

0x01: 8-N-2 

0x02: 8-E-1 

0x03: 8-O-1 

 

0x03:1200 

0x04:2400 

0x05:4800 

0x06:9600 

0x07:19200 

0x08:38400 

0x09:57600 

0x0A:115200 
 

R/W 0x0006 

44108 

(0x100B) 

主機看門狗超時值 (0.1s) 

範圍： 0 ~ 0x00FF 

R/W  

44109 

(0x100C) 

主機看門狗功能 

0x0001:允許 

0x0000:不允許 

R/W 0 

44110 

(0x100D) 

主機看門狗超時狀態 

0x0001:超時 

0x0000:正常 

R/W - 

44111 

(0x100E) 

主機通訊握手計數器 R  

註：R/W 欄位有標示版本的，即代表在標示版本之後才有提供。 


