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第 4 章 數位模組資訊 

4.1 AD-DI-16/32 16/32 通道數位輸入模組 

4.1.1 終端配置 

  

AD-DI-16 AD-DI-32 
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4.1.2 圖解 

Power 
Regulator

+VS

GND

+5V

 

GND

+V

RS485 
Interface

D+

D-

Embedded 
Controller

W-M1B301
+V

00

07

COM1

GND

+V

+V

08

15

COM2

+V

 

 

Power 
Regulator

+VS

GND

+5V

 

GND

+V

RS485 
Interface

D+

D-

Embedded 
Controller

W-M1B302
+V

00

07

COM1

GND

+V

+V

08

15

COM2

+V

+V

16

23

COM3

+V

+V

24

31

COM4

+V

 

AD-DI-16 

AD-DI-32 

RS485 

通信介面 

嵌入式 

控制器 

電源 

調節器 

RS485 

通信介面 

嵌入式 

控制器 

電源 

調節器 



AD Series RS-485 Remote I/O 

 
 

 102 V1.1 

4.1.3 配線標示 

 

  

乾接點接法 濕接點接法 

  

 

4.1.4 IO 規格 

 AD-DI-16 AD-DI-32 

數位輸出通道 16 32 

乾接點 邏輯電平 0 打開 

邏輯電平 1 接近 GND 

濕接點 邏輯電平 0 最大 3V  

邏輯電平 1 10 到 50V 

輸入電阻 10kΩ 

隔離電壓 2500Vdc 

過電壓保護 ±55 VDC 

計數器輸入範圍 最大 100Hz (16 bit) 

閂鎖狀態讀值 Yes 

功耗 1.6W @ 24V 2.4W @ 24V 
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4.1.5 相關資訊 

4.1.5.1 輸入正反相設定 

地址 功能 R/W 初始設定 

40129 

(0x0080) 

DI CH0~CH31 輸入有效值定義 

0x0000: 輸入值 0 , 無信號; 

0x0001: 輸入值 1 , 無信號; 

R/W 0x0000 

本模組可設定各種數位信號輸入正常或反相： 

當設定 0x0000 時，外部有信號動作時讀值為 1，外部無信號動作時讀值為 0； 

當設定 0x0001 時，外部有信號動作時讀值為 0，外部無信號動作時讀值為 1 

 

當輸入有效值定義為 0 時： 

外部信號： 

不動作為0

動作為1

 

 

當輸入有效值定義 為 1 時： 

外部信號： 

不動作為1

動作為0

 

 

 

不動作為 0 

動作為 1 

不動作為 1 

動作為 0 
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4.1.5.2 輸入信號狀態讀值 

地址 功能 R/W 初始設定 

00001~00032 

10001~10032 

(0x0000~0x001F) 

DI CH0~CH31 輸入狀態 

 

 

R  

30065~30066 

40065~40066 

(0x0040~0x041) 

DI CH0~CH31 輸入狀態 

每位元代表每一通道 

註：本位址在 V1.02 之後提供 

R  

可通過此位址讀取各數位輸入通道的狀態 

 

4.1.5.3 計數器讀值及清除 

地址 功能 R/W 初始設定 

000145~000175 

(0x0090~0x00AF) 

DI CH0~CH31 計數器清除 

 

W 0 

30001~30032 

40001~40032 

(0x0000~0x001F) 

DI CH0~CH31 DI 計數器值 

 

 

R  

40137~40138 

(0x0088~0x0089) 

DI CH0~CH31 計數器邊緣定義 

每位代表每一通道，Bit 0 為 CH0 

1=上升邊緣 

0=下降邊緣 

R/W 0x0000 

40077~40078 

(0x004C~0x004D) 

DI CH0~CH31 計數器清除 

每位元代表每一通道 

註：本位址在 V1.02 之後提供 

W 0 

模組具有外部脈衝輸入計數的功能，其最大頻率須小於 100Hz，可藉由對應位址

讀取目前的計數值或清除計數值，計數器的運作說明如下： 

 

當輸入有效值定義為 0 時： 

外部信號： 

     上升邊緣 時計數： 
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1動作
0不動作

 

下降邊緣 時計數： 

1動作
0不動作

 

 

當輸入有效值定義 為 1 時： 

外部信號： 

     上升邊緣 時計數： 

1不動作
0動作

 

下降邊緣 時計數： 

1不動作
0動作

 

 

1 動作 

0 不動作 

1 動作 

0 不動作 

1 不動作 

0 動作 

1 不動作 

0 動作 
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4.1.5.4 閂鎖狀態讀值及清除 

地址 功能 R/W 初始設定 

00033~00064 

(0x0020~0x003F) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態高值 

 

R  

00065~00096 

(0x0040~0x005F) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態低值 

 

R  

000129 

(0x0080) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態清除 W 0 

40069~40070 

(0x0044~0x0045) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態高值 

每位元代表每一通道 

註：本位址在 V1.02 之後提供 

R  

40073~40074 

(0x0048~0x0049) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態低值 

每位元代表每一通道 

註：本位址在 V1.02 之後提供 

R  

40113 

(0x0070) 

DI 閂鎖狀態清除 

0x01: DI 閂鎖狀態清除 

註：本位址在 V1.02 之後提供 

W 0 

模組具有外部信號閂鎖 (Latch) 功能，可藉由相對位址讀取目前閂鎖狀態或清除

閂鎖狀態，運作說明如下。 

 

當輸入有效值定義為 0 時： 

外部信號： 

不動作為0，Latch Low為1

動作為1，Latch High為1

 

 

當輸入有效值定義 為 1 時： 

外部信號： 

動作為1，Latch Hight為1

不動作為0，Latch Low為1

 
 

 

動作為 1，閂鎖狀態高值為 1 

不動作為 0，閂鎖狀態低值為 1 

不動作為 0，閂鎖狀態低值為 1 

動作為 1，閂鎖狀態高值為 1 
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4.1.6 MODBUS 地址 

4.1.6.1 AD-DI-16 Modbus 地址表 

線圈 (0xxxx) / (1xxxx) 

地址 功能 R/W 初始值 

00001~00016 

10001~10016 

(0x0000~0x000F) 

DI CH0~CH15 輸入狀態 

 

 

R 0 

00033~00048 

(0x0020~0x002F) 

DI CH0~CH15 閂鎖狀態高值 

 

R 0 

00065~00080 

(0x0040~0x004F) 

DI CH0~CH15 閂鎖狀態低值 

 

R 0 

000129 

(0x0080) 

DI CH0~CH15 閂鎖狀態清除 W 0 

000145~000160 

(0x0090~0x009F) 

DI CH0~CH15 計數器清除 

 

W 0 

 

保持暫存器( 4xxxx) / 輸入暫存器(3xxxx) 

地址 功能 R/W 初始值 

30001~30016 

40001~40016 

(0x0000~0x000F) 

DI CH0~CH15 DI 計數器值 

 

 

R 0 

30065 

40065 

(0x0040) 

DI CH0~CH15 輸入狀態 

每位元代表每一通道 

R 

V1.02 

 

40069 

(0x0044) 

DI CH0~CH15 閂鎖狀態高值 

每位元代表每一通道 

R 

V1.02 

0 

40073 

(0x0048) 

DI CH0~CH15 閂鎖狀態低值 

每位元代表每一通道 

R 

V1.02 

0 

40077 

(0x004C) 

DI CH0~CH15 計數器清除 

每位元代表每一通道 

W 

V1.02 

0 

40113 

(0x0070) 

DI 閂鎖狀態清除 

0x01: DI 閂鎖狀態清除  

W 

V1.02 

0 
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40129 

(0x0080) 

DI CH0~CH15 輸入有效值定義 

0x0000: 輸入值 0, 無信號; 

0x0001: 輸入值 1 , 無信號; 

R/W 0x0000 

40137 

(0x0088) 

DI CH0~CH15 計數器邊緣定義 

每位代表每一通道，Bit 0 為 CH0 

1=上升邊緣 

0=下降邊緣 

R/W 0 

44097 

0x1000 

韌體版本 2 位元組 

高位字節 低位字節 

主版本 次版本 
 

R - 

44098~44105 

(0x1001~0x1008) 

模組名稱 16 位元組 (16 ASCII 字元) R - 

44106 

(0x1009) 

Modbus 回復延遲時間 (單位 ms) 

範圍: 0 ~ 30 

R/W 0 

44107 

(0x100A) 

通訊設定 2 位元組 

高位字節 低位字節 

0x00: 8-N-1 

0x01: 8-N-2 

0x02: 8-E-1 

0x03: 8-O-1 

 

0x03:1200 

0x04:2400 

0x05:4800 

0x06:9600 

0x07:19200 

0x08:38400 

0x09:57600 

0x0A:115200 
 

R/W 0x0006 

44108 

(0x100B) 

主機看門狗超時值 (0.1 秒) 

範圍： 0 ~ 0x00FF 

R/W 0x0000 

44109 

(0x100C) 

主機看門狗功能 

0x0001:允許 

0x0000:不允許 

R/W 0x0000 

44110 

(0x100D) 

主機看門狗超時狀態 

0x0001:超時 

0x0000:正常 

R/W - 

44111 

(0x100E) 

主機通訊握手計數器 R 0x0000 

註：R/W 欄位有標示版本的，即代表在標示版本之後才有提供。 
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4.1.6.2 AD-DI-32 Modbus 地址表 

線圈 (0xxxx) / (1xxxx) 

地址 功能 R/W 初始值 

00001~00032 

10001~10032 

(0x0000~0x001F) 

DI CH0~CH31 輸入狀態 

 

 

R 全部 0 

00033~00064 

(0x0020~0x003F) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態高值 

 

R 全部 0 

00065~00096 

(0x0040~0x005F) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態低值 

 

R 全部 0 

000129 

(0x0080) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態清除 W 0 

000145~000176 

(0x0090~0x00AF) 

DI CH0~CH31 計數器清除 

 

W 全部 0 

 

保持暫存器( 4xxxx) / 輸入暫存器(3xxxx) 

地址 功能 R/W 初始值 

30001~30032 

40001~40032 

(0x0000~0x001F) 

DI CH0~CH31 DI 計數器值 

 

 

R 0 

30065~30066 

40065~40066 

(0x0040~0x041) 

DI CH0~CH31 輸入狀態 

每位元代表每一通道 

R 

V1.02 

 

40069~40070 

(0x0044~0x0045) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態高值 

每位元代表每一通道 

R 

V1.02 

0 

40073~40074 

(0x0048~0x0049) 

DI CH0~CH31 閂鎖狀態低值 

每位元代表每一通道 

R 

V1.02 

0 

40077~40078 

(0x004C~0x004D) 

DI CH0~CH31 計數器清除 

每位元代表每一通道 

W 

V1.02 

0 

40113 

(0x0070) 

DI 閂鎖狀態清除 

0x01: DI 閂鎖狀態清除 

W 

V1.02 

0 
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40129 

(0x0080) 

DI CH0~CH31 輸入有效值定義 

0x0000: 輸入值 0 , 無信號; 

0x0001: 輸入值 1 , 無信號; 

R/W 0x0000 

40137 

(0x0088) 

DI CH0~CH31 計數器邊緣定義 

每位代表每一通道，Bit 0 為 CH0 

1=上升邊緣 

0=下降邊緣 

R/W 0 

44097 

0x1000 

韌體版本 2 位元組 

高位字節 低位字節 

主版本 次版本 
 

R - 

44098~44105 

(0x1001~0x1008) 

模組名稱 16 位元組 (16 ASCII 字元) R - 

44106 

(0x1009) 

Modbus 回復延遲時間 (單位 ms) 

範圍: 0 ~ 30 

R/W 0 

44107 

(0x100A) 

通訊設定 2 位元組 

高位字節 低位字節 

0x00: 8-N-1 

0x01: 8-N-2 

0x02: 8-E-1 

0x03: 8-O-1 

 

0x03:1200 

0x04:2400 

0x05:4800 

0x06:9600 

0x07:19200 

0x08:38400 

0x09:57600 

0x0A:115200 
 

R/W 0x0006 

44108 

(0x100B) 

主機看門狗超時值 (0.1 秒) 

範圍： 0 ~ 0x00FF 

R/W 0x0000 

44109 

(0x100C) 

主機看門狗功能 

0x0001:允許 

0x0000:不允許 

R/W 0x0000 

44110 

(0x100D) 

主機看門狗超時狀態 

0x0001:超時 

0x0000:正常 

R/W - 

44111 

(0x100E) 

主機通訊握手計數器 R 0x0000 

註：R/W 欄位有標示版本的，即代表在標示版本之後才有提供。 

 


